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Hakkimizda;

ACRON Havacilik ve Yazilim Teknolojileri A.S., geng,
yenilik¢i ve vizyoner bir miihendislik ekibi tarafindan
kurulmus, Turkiye'nin savunma teknolojileri
alanindaki ytikselen girisimlerindendir

Merkezinde déner kanath insansiz hava araclari (drone)
ve 6zel amacli otonom sistemler bulunan
calismalarimizla; tasarim, donanim ve yazilim sureclerini
tek cati altinda butiinlestiren bir miithendislik kalturu
olusturuyoruz.

Her biri gegmiste TEKNOFEST yarismalarinda derece
elde etmis muhendislerden olusan bu ekip, sadece
teoride degil, uygulamada da kanitlanmis bir basariya
sahiptir. Gen¢ yasimiza ragmen, yuiksek teknik
kapasitemiz, sahaya dayali deneyimimiz ve ¢evik Ar-Ge
anlayisimiz sayesinde; savunma sanayiine yonelik 6zel
¢6zumler gelistiriyor, milli teknolojinin gelecegini insa
etmek icin ¢alisiyoruz.
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Uriinlerimiz:

ZAGNOS V1.0 iHA / STHA

GPS'siz Kismi Otonom Gorev Yapabilen
Operasyonel Insansiz Hava Araci

ZAGNOS V2.0 IHA / SIHA

GPS'siz Yuksek irtifada Tam Otonom
Gorev Yapabilen Operasyonel Insansiz
Hava Araci

HAKIM IHA

Radyo ve video sinyal menzilini artirmak
icin tasarlanmis repeater drone;

ARAT THA

Gece veya GUnduz, Termal Kamera
Entegreli Istihbarat Toplayan Gozcl
Insansiz Hava Araci




Bu modiuler donerkanat platformu; yerli yazihm ve
elektronik altyapi ile gelistirilmis, hizlica konfigure
edilebilen; istihbarat, gozetleme ve hassas
muhimmat birakma gorevlerine uygun, GPS'siz ve
zor sartlarda calisabilen, giivenilir ve sahada
karsiligi olan bir insansiz hava araci ¢ozamuddr.

Moddler Yapi

Faydali yiik araylizii sayesinde
istihbarat/gozetleme veya yiik
birakma kabiliyetine gore hizli
yeniden konfiglirasyon

Otonom Gorev

Kismi otonom gorev yénetimi
— gorev planlama, hedefe
yaklasma, birakma ve giivenli
geri donlis

Kismi GPS'siz Calisma

GPS jamming altinda operasyon
kabiliyeti ile donatilmis, zor
kosullarda yoniini kaybetmeden
goreve devam eder
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Calisma Irtifasi 15 MT +
Max. Hiz 60 KM/S
Ucgus Suresi -30DK
Max. Menzil 8 KM

ZAGNOS V 1.0, GPS sinyalinin kesildigi ortamlarda dahi ucus stabilitesini
koruyarak; konum, irtifa ve hareket glivenligini stirdiren yapisiyla gérevin
kesintisiz devam etmesini saglar.

Konum Koruma

Drone, GPS sinyali olmaksizin Loiter/Position
Hold benzeri sekilde kendi konumunu
muhafaza eder ve yerinde stabil sekilde
kalabilir.

N

Yiikseklik Sabitleme

Entegre ToF lazer sensoru sayesinde yerden
yuksekligi santimetre seviyesinde
hassasiyetle dlcerek glvenilir AltHold
performansi sunar.
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Stabil Ugus Kontrolii

GPS kayboldugunda ucus kontrolcUsu
otomatik olarak optik akis destekli EKF
moduna gecer; drone kontrolsiiz davranis
gostermeden ucusa devam eder.

AN

Siruklenme Engelleme

Rizgar veya itki dengesizligi altinda bile optik
akis verilerini kullanarak drift yapmasini
engeller, drone'un sabit bir noktada
tutunmasini saglar.

N

AN

Kontrollii Geri Donlis

GPS yokken otomatik RTH mimkun olmasa
da drone stabil ve sudriklenmesiz
kalabildigi icin pilot tarafindan guvenli
sekilde geri yonlendirilebilir

N
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Kapali Alan Ugus Kabiliyeti

TUnel, bina ici, depo gibi GPS'in hig
bulunmadigi ortamlarda dahi konum koruma,
stabil hover ve givenli manevra imkani tanir




{ tabm konumlama, gerce
nawgasyon ve cevre algilama yetenekleri saye
GPS'e ihtiya¢ duymadan kapali alanlarda ve elektronik
harp ortamlarinda dahi stabil ucus saglayarak otonom
gorev icrasi, guvenli RTH ve kesintisiz operasyon
kabiliyeti sunar.

Moddler Yapi Tam Otonom Gorev Tam GPS'siz Calisma
Faydali yiik araylizii sayesinde GPS bagimsiz konumlama ve GPS jamming altinda operasyon
istihbarat/gozetleme veya yiik cevre algilama destekli tam kabiliyeti ile donatilmis, zor
birakma kabiliyetine gore hizli otonom gorev yonetimi, ylik kosullarda yoniinii kaybetmeden
yeniden konfiglirasyon birakma ve geri doniis goreve devam eder

sireclerini gerceklestirir
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ACRGN Calisma Irtifasi 150 MT +

HAVACILIK TEKNOLOJI

Max. Hiz 60 KM/S

Ucus Stresi -30DK

Max. Menzil 8 KM

“ZAGNOS sistemi, dijital kamera ve sensér fiizyonu kullanarak GPS olmadan
konumunu hesaplayan ve otonom gérev yapabilen yeni nesil bir navigasyon
coztimudir.” = " -

Strate|i ve Yon
Bulma Ustasi

Gorintl Sistemi (Ekstra Ozellik) Gercek zamanli adaptif navigasyon
Dijital kamera (HD/FPV destekli) Zor kosullarda yonini kaybetmez
Gordntd tabanli konumlama Kapali alan ugusu (indoor navigation)
Gercek zamanli gevre algilama Otonom gorev icrasi

Al destekli hedef analizine uygun altyapi GPS olmadan eve donus (RTH)
Operasyonel Avantaj Dijital kamera ile gercek zamanli géruntu
Elektronik harp ortaminda gorev yapabilir Harita gerektirmez

GPS kesildiginde gérev devam eder
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orlu arazi, sehirlegsme ve elektronik harp ortamlarinda radyo ve
video sinyal menzilini artirmak icin tasarlanmis repeater drone;
FPV dronlar ile yer kontrol operatorleri arasinda uzun
mesafelerde kesintisiz iletisim saglar. Gelismis stabilizasyonu
sayesinde ruzgarda dahi sabit kalarak guvenilir bir haberlesme
koprusi olusturur.

Cografi Bagimsizhk Diisiik Tespit Edilebilirlik|  Sinyal Temizligi
(LPI)

et Komuta sinyalinin 915 MHz'e I
Operator gorls hatti diginda déniistiirilmesi, diisman Capraz bant dontigimii

kalsa bile repeater dron elektronik destek unsurlarinin sayesinde (2.4 ->915ve 3.3 ->
yliksek bir noktadan standart frekans taramalarinda 5.8), sistem ici parazit (Self-
konumlanarak kesintisiz ve tespiti zorlastirir. Interference) tamamen elimine
glivenilir haberlesmeyi edilmistir.

sirdardr.
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Video Downlink Rélesi: Gorev
dronundan gelen 3.3 GHz
analog/dijital video sinyali,
repeater Uzerindeki alici
tarafindan es zamanli olarak 5.8
GHz bandina module edilerek yer
istasyonuna iletilir.

Gorev Drone
Mission Drone
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Réle Drone
Relay Drone

~ RC Uplink Rélesi: 915 MHz
alict modul tzerinden gelen
PWM/SBUS verisi, sinyal
isleyici tarafindan islenerek
915 MHz yuksek giicla (High

Power) RF modultne aktarilir.
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Operasyonel Frekans Planlamasi
(Haberlesme Mimarisi)

Sistem,elektronik harpbilesenlerinekarsidirenclivedusiikgecikmelibircapraz

bant(Cross-Band) dénusiimiisaglamaktadir:

KOMPTRKRBIRAHBELHATTE

2.4GHz (Yiksekverihizivestandart
komuta protokol().

== Repeater'dan Gérev Dronuna

915 MHz (Dusuk frekansinverdigi
avantajla yuksek penetrasyon ve
uzun menzil kabiliyeti).

AVANTA]
915 MHz kullanimi, NLOS (Goérus hatti disi)

durumlarda sinyalin engellerin etrafindan
dolanmasini saglar.

GORUNTU AKTARIM (VIDEO) HATTI

= GOrev Dronundan Repeater'a

3.3 GHz (Askeri/Ozel bant kullanimi,
dusuk parazit riski).

== Repeater'dan Yer istasyonuna

5.8 GHz(Standart FPVgozlUkleriyle
tam uyumluluk ve yiksek bant

genisligi).

AVANTA)

GOruntu sinyalinin 3.3 GHz gibi temiz bir
banttan alinmasi, sahada yaygin olan
2.4/5.8 kirliliginden etkilenmeden kristal
netliginde istihbarat saglar.
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one lizerinde bulunan cift

kamera, kumanda (izerinden
tek bir tus ile termal kamera
ve standart kamera arasinda
anlik gecis yapilabilmektedir
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Kontrbl Sistemi

GPS  bagimsiz  ortamlarda
stabil ucus gergeklestirebilme
yetenegine sahiptir. Bu 6zellik,
sinyal kesintisi veya karistirma
kosullarinda  dahi  goérevin
kesintisiz devamini saglar

Bu yapi, platformun farkli
operasyon senaryolarina ek
teknik miidahale gerektirmeden
kisa slirede uyarlanmasina
olanak tanir.
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Calisma Irtifasi 150 MT +

Max. Hiz 60 KM/S

4 Ucus Siiresi -30DK

Max. Menzil 8 KM

| Faydal Yiik MAX 2 KG

Farkli operasyonel ihtiyaglara tek bir sistem tzerinden cevap verebilen, kesif,
gozetleme, arama-kurtarma ve 6zel gorev operasyonlari igin yuksek esneklik,
givenilirlik ve kullanim kolayligi sunan gelismis bir platformdur.

Operasyonel Cesitlilik
Yuksek Performans

== Cift Kamera Sistemi

Entegretermalkamera ve yuksek
¢6zUnUrluklG giindiz kamerasi

== ModiilerFaydaliYiik Yapis

Farkli sensérveekipmanlarinin entegrasyonu,
gorev bazli donanim tasima imkani

== Tek Tusla Kamera Gegisi

Kumandauzerindentermal ve standart
kamera arasinda anlik gecis

=== Hibrit Ucus Modu

GPSdesteklive GPS bagimsiz modlar
arasinda esnek kullanim

== Dusuk Gérus Performansi

Sis,dumanvegecekosullarinda termal
goruntileme

= Anti-Jamming Dayanimi

Sinyal kesintisivekaristirmadurumlarinda
gorev devamlilig

== Ger¢ek Zamanl Hedef Tespiti
Termalkamerailehedefalgilama ve izleme

== Modiler Yapi

Moduler tasarim sayesinde gorev yukleri
sahada hizli ve pratik sekilde degistirilebilir.
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YERLI MUHENDISLIK
MILLI TEKNOLO]I




Devam Eden Ar-Ge
Calismalarimiz
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VTOL / Sabit Kanat IHA Hedef Tanimlama
ve Kilitlenme
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AVCI / Roket Drone Siirii IHA



ACRON  Havacilik
ve Yazilim A.S.
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